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Nadzor w gornej czesci

ThinkTop® Digital 8-30 VDC PNP/NPN

Zastosowanie

Konstrukcja urzadzenia ThinkTop zapewnia optymalne sterowanie
zaworami sanitarnymi firmy Alfa Laval i zgodno$¢ z gtéwnymi uktadami
PLC (sterownik programowalny z interfejsem PNP/NPN). Wykorzystuje sie
je w instalacjach spozywczych, mleczarskich, browarniczych i aplikacjach
biofarmaceutycznych.

Zasada dzialania

ThinkTop to gtowica sterujaca wyposazona w jednostki wskazujace i
elektrozawory przeznaczone do kontrolowania zaworéw procesowych
kazdego rodzaju. Urzadzenie jest uzywane do sterowania i kontrolowania
zaworéw pneumatycznych i jest montowane w gérnej czesci zaworu. Glowica
sterujaca odbiera sygnaty z PLC konieczne do sterowania zaworem i wysyta
sygnaty zwrotne do PLC w celu wskazania kiedy zawor znajdzie sie w
ustalonej pozyciji.

Aby przystosowaé plyte czujnikéw do okreslonego zaworu i do zastosowania,
uzytkownik ustawia ThinkTop za pomoca lokalnych klawiszy lub za pomocg,
bloku klawiszy (ktére sa zamawiane oddzielnie). Jezeli uzywany jest blok
klawiszy nie jest konieczny demontaz goérnej jednostki.

System czujnikéw

Unikalny bezstykowy system czujnikéw, niewymagajacy regulacji czujnikéw
mechanicznych. Na trzpieniu zaworu zamontowany jest magnes (kotek
wskazujacy), zas uktady scalone w ptycie czujnika reagujg na (osiowe) pole
magnetyczne. Na podstawie katéw zmierzonych przez poszczegéine uktady
czujnikéw ustalana jest biezgca pozycja trzpienia zaworu z dokfadnoscig +
0,Ymm. Warto zauwazy¢, ze odlegto$¢ od magnesu moze wynosi¢ 5 mm

+ 3 mm.

Sygnaly zwrotne

System czujnikéw moze przekazywac 4 sygnaty zwrotne + 1 sygnat statusowy
= 5 cyfrowych sygnatéw zwrotnych PNP/NPN. Wyboru konfiguracji PNP lub
NPN dokonuje sie¢ za pomocg zworki. W razie potrzeby dwa sygnaty zwrotne
mogq pochodzi¢ z czujnikéw zewnetrznych.

Sygnat statusu stuzy do wykrywania nastepujacych stanow:

- Konfiguracji w toku.

- Btedu wewnetrznego.

- Koniecznosci przeprowadzenia konserwacji (wymag ustalony na podstawie
czasu i/lub programu autoregulacji).

Kontrolki LED przekazujg w sposéb ciagty informacje o stanie urzadzenia:
pozycja zaworu, aktywacja elektrozaworu, wskazania dotyczace konfiguracji
oraz usterek lokalnych, konserwacja i podniesienie grzyba.

FhinkTop®

ThinkTop®

Wykonanie standardowe

ThinkTop posiada prosta, modutowg i mocng konstrukcje, ktéra zapewnia
szybki i tatwy montaz/demontaz. Skfada sig¢ z podstawy obejmujacej ptyte
czujnika z kontrolkami LED, kotka wskazujgcego, stykow dla wewnetrznego
potaczenia elektrycznego, elektrozaworéw i ostony.

Patrz rowniez rys. 1 "Konstrukcja podstawowa". Zostat zaprojektowany

w sposéb umozliwiajacy aktualizacje i jest wymienny. Konstrukcja jest
higieniczna i tatwa w czyszczeniu.




Charakterystyka

Programy tolerancji

Indywidualne programy tolerancji dla wszystkich typéw zawordw sanitarnych
Alfa Laval sg czescig koncepcji ThinkTop zapewniajace prawidiowg reakcje

do PLC pod katem pozycji otwarcia i zamkniecia zaworu. Jezeli funkcja jest
wytgczona, pasmo tolerancji bedzie wynosito + 5 mm.

Autoregulacja (tylko zawory SRC/ARC)

Funkcja autoregulacji to unikalna cecha konstrukcyjna urzadzenia ThinkTop.
Istnieje mozliwo$¢ uaktywnienia programu korygujacego zakres tolerancji w
razie $cisniecia lub zuzycia uszczelek w zaworze. Po skorygowaniu zakresu
tolerancji urzadzenia o 0,3 mm zgtaszane jest powiadomienie w postaci
sygnatu statusowego i migajacej kontrolki konserwacji LED. Po korekcie 0,5
mm zgtaszane jest ostrzezenie: Utrata sygnatu zwrotnego, sygnat statusu

i kontrolka konserwacji $wiecgca $wiattem ciaglym wskazuje, ze wymiana
uszczelki jest konieczna.

Wbudowany monitor konserwacji

Urzadzenie mozna zaprogramowac w taki sposéb, by sygnalizowato
konieczno$¢ przeprowadzenia konserwacji zaworu.. Informacja w postaci
sygnatu statusowego i migajacej kontrolki konserwacji moze pojawiac¢ sie
co 3, 6, 9, 12 miesigecy lub rzadziej.

Inne funkcje
Kolejng bardzo wazng funkcjq jest to, ze ustawienie jest utrzymywane do
momentu ponownego zaprogramowania, nawet podczas awarii zasilania.

Doktadny system czujnikéow wskazuje podniesienie gniazda wbudowanego
w goérne urzadzenie.

Materiaty

Elementy plastikowe . ... ... ....... Nylon PA 12, wzmocniony.

Elementy stalowe: . ............... Stal nierdzewna 1.4301 (304)
i 1.4404 (316).

Membrana z odpowietrznikiem Gore . Plastik PBT.

Doprowadzenie powietrza . .. ........ Specjalnie powlekany mosigdz
(atest FDA).

Uszczelki: . ........ ... ... .. Kauczuk nitrylowy (NBR)

Dane techniczne

System czujnikéw:

Doktadno$¢ czujnika: . ... ... ... ... + 0,1 mm

Odlegto$¢ do punktu wskazania: . ... ... 5+ 3 mm

Dlugo$¢ skoku: . ................. 0,1-80 mm

Potaczenie elektryczne

Bezposrednie wejscie kabla z uszczelnieniem (o statych potaczeniach) PG11
(24 - 10 mm).

Bezposrednie wejécie zewngtrzne/czujnik z uszczelnieniem PG7 (23 - 26,5
mm), czujnik zewnetrzny.

Zaciski

Listwa zaciskowa ptyty czujnikéw jest wyposazona w zaciski z wkrgtami
stuzace do podtaczania wewnetrznych i zewnetrznych kabli i przewodow.
Zaciski sg przystosowane do przewodéw o maksymalnym przekroju 0,75
mm2 (AWG 19).

Zasilanie - DC

Konstrukcja urzadzenia ThinkTop umozliwia zastosowanie go jako elementu
systemu wejscia/wyjscia (I/0O) sterownika programowalnego. Urzadzenie
powinno by¢ zasilane z tego samego zabezpieczonego zrédta, co inne
urzadzenia wejscia/wyjécia. Zrédio zasilania uktadu wejscia/wyjscia nie
powinno by¢ obcigzane innymi odbiornikami. Urzadzenie jest zabezpieczone
przed zamiang biegunowosci i zwarciem. Zasilanie musi by¢ zgodne z norma,
EN 61131-2.

Napiecie zasilania: . .. ... .......... 8-30VDC

Znamionowe napiecie zasilania: . . .. ... 24 VDC (+20%, -15%) - wg EN
61131-2

Maks. tetnienie: . . ... ... L. 5% znamionowego napiecia
zasilania

Bezwzgledne maks. napiecie zasilania: . . 30 VDC

Bezwzgledne min. napigcie zasilania: . ... 8 VDC

Prad zasilania*): . ... ............. Maks. 45 mA (dla samej ptyty
czujnikow)

(Wytaczajac prad dla
elektrozaworéw, czujnika
zewnetrznego i pradu wejscia
PLC).

*) Poczatkowy prad w momencie rozruchu jest wigkszy. Faktyczny ksztatt
impulsu pradowego zalezy od uzytego zrodta zasilania. Typowo wystepuje
prad o skutecznym natezeniu od 150 mA w impulsie o dtugosci 13 ms
(zrodto stabilizowane) do 360 mA w impulsie o dtugosci 8 ms (zrédto
niestabilizowane).

Warunkiem spetnienia wymogoéw UL okreslonych w normie UL508 jest
zasilanie urzadzenia ze zrédta odseparowanego spetniajacego wymagania
wiasciwe dla urzadzen klasy 2 (UL1310) lub transformatoréw klasy 2 i 3
(UL1585).

Sygnaly zwrotne
Sygnaty wyjsciowe z ptyty czujnikow do podtaczonego interfejsu cyfrowego
(PLC).

Napiecie znamionowe: .. ........... Musi by¢ dobrane do typu
urzgdzenia ThinkTop.

Prad obcigzeniowy: .. ............. Typowy 50 mA, maks. 100 mA

Spadek napiecia: . ... ... L. Typowy 3 V przy 50 mA

Czujniki zewnetrzne

Czujniki zewnetrzne stuzg do monitorowania uniesienia gniazda, gdy nie

jest mozliwe jego wewnetrzne wykrywanie. Czujniki sg zasilane z listwy
zaciskowej. Sygnaty wyjsciowe z czujnikéw sg podtaczone do dwoch wejéé
na listwie zaciskowej wewnetrznej ptyty czujnika. Jesli pierwotna konfiguracja
przewiduje wewnetrzne wykrywanie uniesienia gniazda, odpowiedni sygnat
zewnetrzny nie jest uzywany. W przeciwnym razie sygnat zewnetrzny logicznie
steruje odpowiednim sygnatem zwrotnym do sterownika programowalnego.

Napigcie zasilania: . . ... ........... Musi by¢ dobrane do typu
urzadzenia ThinkTop.

Prad zasilania: .. ................ Maks. 15 mA na czujnik.

Typ czujnika: . . .. ... ... oL DC , tylko 3-przewodowy
czujnik PNP.

Diugo$¢kabla: ... ............... Maks. 3 m

Polaryzacja

Konfiguracje PNP (zrodto) lub NPN (dren) wybiera sie za pomoca zworki w
stykach 12 i 13. Zatozona zworka = PNP. Aby zmieni¢ konfiguracje na NPN,
nalezy wyja¢ zworke, a nastepnie wytaczy¢ i wiaczy¢ zasilanie. Po zmianie
tego ustawienia zawsze konieczne jest wytaczenie i ponowne witaczenie
zasilania.



Elektrozawory:
Maksymalnie 3 elektrozawory w kazdym urzadzeniu.

1177 zawor 3/2 lub 5/2 (moze by¢ stosowany tylko jeden zawoér 5/2).

Doprowadzenie powietrza . . . . . ... ... 300-900 kPa (3-9 bar).

Powietrze przefiltrowane, maks. wielko$¢ czastek . ... ... ............. 5 um 5-5 mg/m3.

Maks. natezenie przeptywu . . . . ... 180 I/min.

Maks. zawartoS€ oleju . . . . ... 1 mg/m3.

Maks. zawartoSEwody . . . . . ... 0,88 g/m3 -20 °C sprezonego powietrza.

Przepustowo$C . . . .. 22,5 mm.

Ograniczenie przeptywu powietrza (dtawienie) na wlocie/wylocie . . ... ... ... Tak.

Reczne obejdcie. . . . . . ... Tak.

Ztacze zewnetrznego przewodu pneumatycznego ... ... ... L. . @6 mm lub 1/4".

Thumik/filtr . Mozliwe potaczenie przez ztaczke @6 mm lub 1/4”.
(Filtr jest zalecany w klimacie tropikalnym).

Napiecie znamionowe . . . . . .. ... 24 VDC

Moc znamionowa

Typowy pobér mocy ThinkTop

Warunki testowe = Jeden podtaczony ThinkTop z 1 aktywnym sygnatem zwrotnym (wt.) i:

Brak wt. elektromagnesow: Napigcie zasilania 24 VDC 130 mA
1 aktywny elektromagnes: Napiecie zasilania 24 VDC 75 mA
2 aktywne elektromagnesy: Napiecie zasilania 24 VDC 1120 mA
3 aktywne elektromagnesy: Napiecie zasilania 24 VDC 165 mA

Uwaga! Przy "wlaczonym zasilaniu" prad jest wyzszy. Patrz zasilanie - DC.

Wymagania dotyczace mikro srodowiska:

Temperatura
robocza: -20°C do +85°C IEC 68-2-1/2
Przechowywanie: -40°C do +85°C IEC 68-2-1/2
Zakres temperatury: -25°C do +70°C | IEC 68-2-14
Drgania 10-55 Hz, 0,7 mm |IEC 68-2-6
55-500 Hz, 10g
3 x 30 min, 1 oktawa/min
Test spadku IEC 68-2-32
Wilgotnosé
Wilgotnos¢ stata: +40°C, 21 dni, w. wzgl. 93% IEC68-2-3
Wilgotnos¢ okresowa: +25°C/+55°C
12 cykli IEC 68-2-30
(robocza) 93% W. WZGL.
Klasa zabezpieczenia 1P66 i IP67 IEC 529
Prog wejscia
Napiecie/prad: Wymagania dla wejscia, typ EN 61131-2
Sygnaly elektromagneséw
Napiecie odseparowania (1000 + 2 x 117) VAC rms/1min |EN 61131-2
Dyrektywa dot. kompatybilnosci| 2004/108/EF EN 61000-6-1, EN 61000-6-2
elektromagnetycznej
Atest UL e UL508 - E203255




Wewnetrzne potaczenie elektryczne
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23 % 22. Elektromagnes 2, brazowy 26. Zasilanie + *)
% 23. Elektromagnes 3, brazowy 27. Zasilanie - *)
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Zaciski 24, 25, 26 i 27 mogq by¢ uzywane do podtgczenia zewnetrznych czujnikéw uniesienia gniazda lub dowolnych sygnatéw cyfrowych.
Zawsze nalezy uzywaé zewnetrznego czujnika PNP. Istnieje mozliwo$¢ podtgczenia dwdch sygnatéw zewnetrznych skojarzonych z sygnatem
zwrotnym 3 (uniesienie gniazda 1) oraz 4 (uniesienie gniazda 2). Czujnik zewnetrzny musi zawsze by¢ czujnikiem 3-przewodowym PNP na
napigcie 8-30 VDC. Podtaczy¢ przewdd wspdliny (-) na zacisku 27 i przewdd wspolny (+) na zacisku 26. Sygnaty z czujnikéw zewnetrznych
sg skojarzone w nastepujacy sposob: sygnat czujnika na zacisku 24 (uniesienie gniazda 1) skojarzony z sygnatem zwrotnym 3 (uniesienie

gniazda 1) i sygnat czujnika na zacisku 25 (uniesienie gniazda 2) skojarzony z sygnatem zwrotnym 4 (uniesienie gniazda 2).
Zworka zatozona = PNP. Po zmianie funkcji konieczne jest wytaczenie i ponowne wigczenie zasilania. Wyboru konfiguracji NPN/PNP

dokonuje sie za pomocg zworki.
Potaczenia wewnetrzne: Zaciski stuzace do podtgczania elektromagneséw zamontowanych wewnatrz gtowicy sterujacej. Liczba

elektrozaworow faktycznie zamontowanych w glowicy sterujacej moze wynosi¢ od 0 do 3. Sygnaty sg odbierane bezposrednio z listwy

zaciskowe;.
) Jezeli uzywany jest czujnik zewnetrzny, czujnik nalezy aktywowa¢ w czasie przeprowadzania konfiguracji gtowicy sterujacej.

ga! Nalezy pamieta¢ o izolacji nieuzywanych przewodoéw.

Kiedy uzywane jest jedno zrédto zasilania systemu czujnikéw i elektrozaworow:

Przyktad podtaczania zasilania

+ 0 S E—
24 VDC 24 VDC 5
-—10 - 10
0800208 1 1 A TD 800-207 1 1
A. Zworka w przypadku dodatniej aktywacji elektrozaworéw B. Zworka w przypadku ujemnej aktywacji elektrozaworow
Kiedy uzywane sa dwa zrédta zasilania, jedno dla systemu czujnikéw, a drugie dla elektrozaworéow:
System czujnikow:
9
8-30 VDC
- 10
Elektrozawory: -/ 11 -C w przypadku dodatniej aktywac;ji elektrozaworéw
24 \VDC h
24 VAC
110 VAC w przypadku ujemnej aktywacji elektrozaworow
~[+ 11 4/~D
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2. Wymiary.
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10.
1
12.
13.

15.
16.
17.
18.
19.
20.

. Ostona

N/A

. Sruba

. Podktadka

. Ptyta czujnikéw

. Elektrozawor*

. Wkret PT

. Podstawa

. Specjalny pierscien X, szary

Ztaczki pneumatyczne

. Zawor wydmuchowy

Korek gwintowany, PG7
Dtawik kabla, PG11

. Membrana z odpowietrznikiem Gore

Przejsciowka

Specjalny pierscien X, czarny
Pierscien o-ring

Sruba z tbem gniazdowym
Specjalny pierscien X
Sworzen wskaznikowy

* 6a: Elektrozawor (3/2)
* Bb: Elektrozawor (3/2 lub 5/2).

Wskazowka! Przedstawiono podstawowy wariant konstrukcyjny.
Zalecany luz wokét ThinkTop

Typ zaworu H w
Unique SSV NC 225 250
SMP-SC/-BC/-TO 225 250
Unique Mixproof 225 250
MH 225 250
SBV 225 250
Unique SSV NO 225 320
LKLA-T 225 300



Opcje

- Solenoidy 24 VAC, 110 VAC.

- 5 m kabel sterowania PVC 12 x 0,5 mm2, (AWG 20).

- Odpowietrznik Gore z przejsciowka (rys. 1 konstrukcja podstawowa. poz. 14) dla ThinkTop przed listopadem 2006; 9613-4315-01.

Wskazowka! Kabel nie posiada atestu UL.

Accessories

- IR keypad.

- External indication bracket for SMP-SC.

- External indication bracket for Unique Mixproof.

Zamawianie
Przy sktadaniu zamdwienia nalezy okresli¢:

- Digital 8-30 VDC PNP/NPN.

- Liczbe elektrozaworéw (0-3).

- Typ elektrozaworéw (port 3/2 lub 5/2).

- Podtaczenie powietrza @6 mm lub 1/4"

- Okresli¢ dla zaworéw serii.

- W przypadku ThinkTop jezeli jest uzywany na zaworach odcinajacych SRC-LS, rozmiar 63,5 - 101,6 mm/DN 65 - 100: Nalezy uzy¢ specjalny sworzen wskaznikowy;
9612-6370-01.

- W przypadku ThinkTop jezeli jest uzywany na zaworach SSV-LS Unique: nalezy uzy¢ specjalnej zaslepki wskazujacej; 9613-1581-01.

- W przypadku ThinkTop jezeli jest uzywany na zaworach wysokoci$nieniowych SSV Unique, rozmiar zaworu 76,1 - 101,6 mm/DN 80-100: Nalezy uzy¢ specjalny
sworzen wskaznikowy; 9613-1581-01.

Wskazowka!
W celu uzyskania dodatkowych informacji: Patrz réwniez ESE000353.

ThinkTop posiada opatentowany system czujnikéw, zarejestrowang konstrukcje i zastrzezony znak handlowy, ktérych wtascicielem jest firma Alfa Laval.

ESE00297PL 1001 Alfa Laval zastrzega sobie prawo do wprowadzenia zmian bez
wczesnhiejszego powiadamiania.




