AVM 2348S: Sitownik zaworu z pozycjonerem SUT

Jak poprawiono energooszcz ednosé
Automatyczna adaptacja do skoku zaworu, precyzyjna kontrola i wysoka wydajnosé przy minimalnym
hatasie.

Obszar zastosowa h

Wspbtpraca z zaworami przelotowymi lub tréjdrogowymi V/BUD i V/IBUE DN65 - 150 rowniez z V/BUG,

V/BUS, VUP i V/IB6R DN15 - 150. Sterowany sygnatem ciggtym (0 - 10 V or 4 - 20 mA) lub cyfrowym (2-

punktowym lub 3-punktowym).

Wiasciwo sci

e Sita nacisku minimalnie 2500 N

e Silnik krokowy sterowany przy pomocy technologii SUT (Sauter Universal Technology), elek-
troniczna jednostka sterujgca z mozliwoscig odciecia na wypadek przecigzenia

e Automatyczne wykrywanie rodzaju sygnatu sterujgcego (ciagty lub cyfrowy)

« Dwie diody LED wyswietlajgce stan pracy

« Nastawiany rodzaj charakterystyki (liniowa, kwadratowa lub statoprocentowa)

e Adaptacja do skoku zaworu od 8 do 49 mm, zapamietywana nawet przy odigczeniu zasilania

e Kierunek dziatania moze by¢ ustawiany poprzez odpowiednie potaczenie przewodow lub zdal-
nie

e Przetaczniki do ustawiania czasu przebiegu (35, 60 lub 120 s.)

« Dzwignia do nastawy recznej z odtgczeniem silnika oraz mozliwoscig kalibraciji

e Latwe potaczenie z zaworem, potagczenie trzpieni nastepuje automatycznie po podaniu napie-
cia sterujgcego

*  Wiele adapteréw umozliwia prace z r6znymi zaworami

Opis techniczny

e Zasilanie 230 V poprzez modut, lub bezposrednio 24 V~ albo 24 V=, regulacja ciggta dostepna
réwniez przy zasilaniu 230 V

«  Dwuczesciowa obudowa wykonana z niepalnego tworzywa sztucznego w kolorze zéttym o
klasie odpornosci IP66

- Bezobstugowa przektadnia wykonana ze stali spiekanej, podstawa przektadni stalowa

e Opatentowane mocowanie do zaworu

«  Kolumna montazowa wykonana ze stali nierdzewnej, uchwyt montazowy wykonany ze stopéw
lekkich metali

e Polgczenia elektryczne (max. 2.5 mm2) ze srubkami zaciskajacymi

*  Wejscia na przewody M20 x 1.5 (2x) oraz M16 x1.5

e Potozenie montazowe: pionowe lub poziome, ale nie pionowo do dotu
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Typ Czas pracy Skok Nacisk Napiecie 1 Waga
s/mm mm N kg
Naped do zaworéw: VUD / BUD, VUE / BUE, VUG / BUG, VUS / BUS oraz VUP
AVM 234S F132 2/416 0...40 2500 24 V~[= 4,1
Do wspotpracy z zaworami: V / B6 oraz VXD, BXD, BXE
AVM 234S F132-5 2/4/6 14 2500 24 V~/= 4,1
AVM 234S F132-6 2/4/6 40 2500 24 V~/= 4.6
Pozycjoner : 1)
Sygnat nastawczy 1 0...10V, Rj > 100 kQ Punkt poczatkowy UQ Olub 10V
Sygnat nastawczy 2 4..20mA, Ri=50Q Skok AU 0oV
Sygnat zwrotny 0...10 V, load > 2,5 kQ | Obcigzalno$¢ Xsh 300 mV
Napiecie zasilania 24 VO + 20%, 50...60 Hz Stopien ochrony IP 66 to EN 60529
24 V= +15% Klasa ochrony Il to IEC 60730
Z modutem dod. 230 V~ +15%
Czas odpowiedzi dla 3-p 200 ms
Zuzycie energii 0w 18 VA?2)
Skok 8...49 mm Diagram potaczen A10357
Max. temperatura medium 130C 3
Temperatura otoczenia —10...55(60) C Wymiarowanie M10356
Dozwolona wilgotno$c¢ < 95 %rh Instrukcje montazowe MV 505919
Deklaracje materiatowe MD 51.377

1) Réwniez dla 2-punktowej lub 3-punktowej zaleznie od podtaczenia napiecia 24 V~

2) Nalezy projektowaé transformatory dla tej wartosci, w przeciwnym wypadku moga pojawic¢ sie btedy funkcjonalne

3) Dodatkowy separator jest wymagany dla mediéw o temperaturze wyzszej niz, 180 C lub 240 T (patrz Akcesoria)
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51.377/2 AvVM 234S

Akcesoria

0313529 001* Modut split range do tworzenia sekwencji, MV 505671; A09421

Moduly zasilania , 3-punktowe sterowanie, dodatkowa moc 2 VA

0372332 001* Napiecie zasilania 230 V + 15%, MV 505901

0372332 002* Napiecie zasilania 100 V + 15% , MV 505901

Styki pomocnicze (2 szt. kazdy) 12...250 VO

0372333 001* W petni konfigurowane, min. 100 mA oraz 12 V, dodatkowe obcigzenie 6(2) A, MV
505866

0372333 002* Styki ztocone, od 1 mA oraz do 30 V; dalszy zakres 3(1) A; MV 505866

0372334 001* Potencjometr 2000 Q, 1 W, 24 V; instalacja wg MV 505894

0372334 002* Potencjometr 130 Q, 1 W, 24 V; instalacja wg MV 505894

0372334 006* Potencjometr 1000 Q, 1 W, 24 V instalacja wg MV 505894

0372336 180* Separator V (dla mediéw powyzej 130 T do 180 T, MV 505902)

0372336 240* Separator  (dla mediéw powyzej 180 T do 240 T, MV 505902)

Adaptory do AVM 234S F132 dla zaworéw Sauter (dla 0372338 002, nie wymagane urzadzenie przej-

Sciowe)

0372338 001 V/B6 do DN 50 oraz V/BXD, V/BXE do DN 50 o skoku 14 mm. MV 505903

0372338 002 V/B6 do DN 65-150 oraz V/BXD, V/BXE do DN 65 o skoku 40 mm. MV 505903

0372338 003 Adaptor dla AVM 234S F132-5 do standardowego AVM 234S F132, MV 505903

0372338 004 Adaptor dla AVM 234S F132-6 do standardowego AVM 234S F132, MV 505903

Adaptory do zaworéw innej marki

0372376 010 Do zaworéw Siemens o skoku 20 mm oraz trzpieniu 10 mm, MV 505974

0372376 014 Do zaworéw Siemens o skoku 40 mm oraz trzpieniu 14 mm, MV 505974

0372377 001 JCI DN15...150 o skoku 14, 25 or 40 mm i trzpieniu g10, 12 lub 14 mm, MV 505975

0372378 001 Honeywell o skoku 20 mm, MV 506069

0372378 002 Honeywell o skoku 38 mm , MV 506069

0372386 001 LDM Typ RY113 R/M, MV P100000538

0372389 001 ITT-Dréger, DN 15...32, MV P100000376

0372389 002 ITT-Dréger, DN 40...50, MV P100000376

0378263 001 End stop guide (required for V/BXD, V/BXE DN15...50, V/B6 DN15 with kvs < 1 m*/h)

0386263 001  Przylacze ze $rubkami do przewodéw , M16 x1,5

0386263 002  Przylacze ze $rubkami od przewodéw M20 x1,5

*) Wymiarowanie oraz schemat okablowania dostepne pod tym samym numerem

1) Separator nie jest wymagany dla modelu F132-6

Funkcje

W zaleznosci od typu potaczenia (patrz schemat potgczen), urzadzenie moze byé wykorzystywane jako
naped ciagty (0...10 V lub 4...20 mA), jako 2-punktowy (otwérz-zamknij) lub 3-punktowy naped (otwoérz —
stop — zamknij) z pozycjg posrednia.

Czas biegu sitownika moze by¢ ustawiany przy pomocy przetacznikéw, S1 oraz S2. Przetgczniki S3 oraz
S4 sg wykorzystywane do wyboru krzywej charakterystyki (staloprocentowa, liniowa lub kwadratowa).
Dzwignia pozwala na reczna nastawe zaworu. Kiedy jest ona odciggnieta, silnik jest odtgczony. Po po-
wtornym zwolnieniu dzwigni, pozycja zadana jest osiggana ponownie (bez inicjalizacji). Jesli dzwignia jest
odciggnieta sitownik pozostaje w aktualnej pozyciji.

Inicjalizacja oraz sygnat zwrotny

Jesli wykorzystywane jest sterowanie ciggte, urzadzenie inicjalizuje sie automatycznie. Jesli napiecie
zasilania zostanie podiaczone po raz pierwszy, porusza sie on do dolnego ograniczenia, to umozliwia
automatyczne potaczenie trzpieni zaworu i sitownika. Nastepnie poruszajg sie do gérnego ograniczenia,
zapamietany jest wtedy skok zaworu. Sygnat nastawczy oraz zwrotny sg do niego dopasowywane. Po-
nowna inicjalizacja nie jest wymagana po zaburzeniu sygnatu nastawczego lub zdjeciu zasilania. Warto-
Sci te pozostajg zachowane.

W celu ponownej inicjalizacji zasilanie musi by¢ podtaczone. Aby uruchomi¢ inicjalizacje, nalezy odcia-
gnac i zwolni¢ dzwignie dwukrotnie w ciggu 4 sekund. Obie diody LED bedg Swiecity na czerwono.
Podczas inicjalizaciji, sygnat zwrotny jest nieaktywny, lub wynosi "0". Inicjalizacja wykorzystuje najkrétszy
czas biegu. Jesli podczas inicjalizacji dzwignia zostanie odciggnieta ponownie, zaburzy to jej proces.
Jesli naped sitownika napotka blokade, bedzie to sygnalizowanie poprzez wysytanie sygnatu zwrotnego o
wartosci 0 V przez okoto 90 s. Mimo to naped przez ten czas bedzie probowat pokonaé¢ przeszkode. Jesli
to sie powiedzie, normalny tryb pracy oraz sygnaty zostang przywrécone.

Inicjalizacja nie jest dostepna w trybie pracy 2-punktowej i 3-punktowej. Sygnat zwrotny jest nieaktywny.
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Dziatanie dwupunktowe (24 V)

Dziatanie dwupunktowe (otworz/zamknij) moze odbywac sie przy wykorzystaniu dwéch przewodow.
Napiecie jest podiaczone do zaciskow 1 oraz 2a. Przelgczajac napiecie (24 V) do zacisku 2b zawor
otwiera sie. Jesli napiecie to zostanie odtgczone, zawér porusza sie do pozycji przeciwnej i zostaje po-
nownie zamkniety. Elektroniczne wylaczenie silnika dziata w pozycjach krancowych (ogranicznik, skok
maksymalny) lub w wypadku przecigzenia (nie dziatajg styki krancowe).

Przetgcznik kodowy moze by¢ wykorzystany do nastawiania czasu biegu. W przypadku tym charaktery-
styka nie moze by¢ nastawiana (ostateczna jest charakterystyka zaworu). Zaciski 3i, 3u oraz 44 nie mo-
ga by¢ podiaczone.

Dziatanie tréjpunktowe (24 V)

Podtaczenie zasilania do zaciskéw 2a (lub 2b) umozliwia przesuniecie zaworu w jakakolwiek pozycje.
Jesli napiecie jest podiaczone do zaciskéw 1 i 2b, trzpien sitownika porusza sie w dét i otwiera zawor.
Sitownik zamyka zawor jesli zasilanie jest podane pomiedzy zaciski 1 oraz 2a.

W pozycjach koncowych (ogranicznik, lub gdy maksymalny skok zostanie osiagniety) lub w wypadku
przecigzenia, dziata elektroniczne wylaczenie silnika (nie dziatajg styki krarncowe). Kierunek ruchu moze
by¢ zmieniony poprzez zmiane potaczen.

Przetgcznik kodowy jest wykorzystywany do zmiany czasu biegu. W tym przypadku krzywa charaktery-
styki nie moze by¢ wybrana (ostateczng jest charakterystyka zaworu). Zaciski 3i, 3u oraz 44 nie moga
byé podiaczone.

Dziatanie tréjpunktowe z napi  eciem zasilaj agcym 230 V (akcesorium 0372332)

Modut jest umieszczany w obrebie obudowy sitownika i jest wtedy podiaczony w trybie 3-punktowym.
Jesli akcesorium te jest wykorzystane mozliwa jest wylacznie regulacja w trybie 3-punktowym. Przelgcz-
nik kodowy moze by¢ wykorzystany do zmiany czasu biegu. W tym przypadku krzywa charakterystyki nie
moze by¢ wybrana ostateczna jest charakterystyka zaworu.

Modut ma wbudowany zaczep, ktéry ustawia go automatycznie w prawidtowg pozycje od razu po zamon-
towaniu. Akcesorium nie moze pracowac z sitownikiem w trybie pracy 2-punktowej

Potaczenia z sygnatem steruj acym (0...10 V lub 4...20 mA)

Ustawnik pozycyjny steruje praca sitownika w zaleznosci od sygnatu sterujacego y.

Sygnat napieciowy 0...10 V — doprowadzany jest do zacisku 3u, a sygnat pradowy do zacisku 3i.

Jesli sygnat nastawczy poditaczony jest do obu zaciskéw (3u (0...10 V) oraz 3i (4...20 mA)) sygnat o wyz-
szej wartosci posiada priorytet.

Kierunek dziatania 1 (zasilanie podtgczone do zacisku 2a): przy wzroscie wartosci sygnatu sterujgcego
trzpien sitownika wysuwa sie i otwiera zawor.

Kierunek dziatania 2 (zasilanie podtgczone do zacisku 2b): przy wzroscie wartosci sygnatu sterujgcego
trzpien sitownika wciagany jest do wewnatrz i zamyka zawor.

Punkt poczatkowy i zakres wysterowania sg state. Podzakresy moga by¢ wykorzystane wytgcznie przy
zastosowaniu akcesorium ,split-range” (tylko przy napieciu zasilania 3u), jednostka ta jest dostepna jako
akcesorium (patrz funkcje modutu split-range); urzadzenie to jest przeznaczone do montazu na sitowni-
ku.

Po zakonczeniu instalacji i podaniu zasilania, naped porusza sie do pozycji krancowych skoku zaworu od
0% do 100%, w zaleznosci od sygnatu nastawczego. Elektronika oraz system pomiarowy gwarantujg, ze
skok zaworu nie zostanie utracony, dlatego tez sitownik nie wymaga okresowej inicjalizacji. Po osiggnie-
ciu krancowych pozycji, sprawdzane jest, jesli to konieczne poprawiane i zapamietywane ponownie.
Umozliwia to rownolegta prace kilku sitownikéw. Sygnat zwrotny yO = 0...10 V odpowiada efektywnemu
skokowi zaworu od 0 do 100%.

Jesli sygnat nastawczy 0...10 V zostanie zaburzony i kierunek ruchu jest 1, zawér zostanie zamkniety.
Zawor zostanie otwarty (kierunek ruchu 1), gdy napiecie sterujace pomiedzy zaciskami 1 oraz 3u bedzie
wynosi¢ 10 V, lub zmienione zostana kierunki ruchu zaworéw na wariant 2.

Przetaczniki kodowe mogg by¢ wykorzystywane do zadawania charakterystyki zaworu. Charakterystyki
statoprocentowa i kwadratowa moga by¢ wytworzone wytacznie gdy sitownik pracuje w trybie pracy cia-
glej. Pozostate przetgczniki wykorzystywane sa do zadawania czasu biegu (moga by¢ wykorzystane w 2-
punktowym, 3-punktowym i cigglym trybie pracy).

Wyswietlacz LED
Wyswietlacz zawiera dwie dwukolorowe diody LED (czerwona / zielona).

Obie diody mruga na czerwono: procedura kalibracji

Gorna dioda $wieci na czerwono: gorna pozycja osiggnieta "ZAMKNIETY”
Dolna dioda $wieci na czerwono: dolna pozycja osiggnieta "OTWARTY”

Gorna dioda mruga na zielono: sitownik pracuje, zamyka zawor

Gorna dioda $wieci na zielono: sitownik w stanie postoju, ostatnio zamykanie
Dolna dioda mruga na zielono: sitownik pracuje, otwiera zawor

Dolna dioda $wieci na zielono: sitownik w stanie postoju, ostatnio otwieranie
Zadna dioda sie nie $wieci: brak zasilania (terminal 2a lub 2b)

Obie diody mrugajg na zielono i czerwono: sitownik w trybie pracy recznej
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51.377/4 AvM 234S

Modut “Split range” (akcesorium 0313529)

Akcesorium to moze byé zamontowane w sitowniku lub zainstalowane zewnetrzne w oddzielnej skrzynce
elektrycznej. Punkt startowy Uo oraz skok AU mogg by¢ ustalane za pomocg potencjometru. Umozliwia
to sterowanie kilkoma sitownikami w trybie sekwencji lub kaskady przy wykorzystaniu jednego sygnatu
nastawczego. Sygnat wejsciowy (lub jego czesc) jest konwertowany na sygnat 0...10 V.

Instrukcje projektowe i monta zowe

Nie wolno dopusci¢ do przedostawania sie kondensatu, kapigcej wody itp. wzdtuz trzpienia zaworu do
sitownika.

Montaz odbywa sie przez nasadzenie sitownika i dokrecenie srub bez koniecznosci przeprowadzenia
dodatkowej regulacji. W momencie dostawy sitownik jest ustawiony w potozeniu srodkowym.
Zastosowanie silnika krokowego i uktadu elektronicznego zapewnia mozliwosé réwnolegtej pracy kilku
sitownikow tego samego typu. Przekroje przewodéw powinny by¢ dobrane odpowiednio do dtugosci oraz
ilosci sitownikéw. Pie¢ przewodow potaczonych réwnolegle przewodem o diugosci 50 m, zaleca sie wy-
korzystanie przewodu o przekroju 1,5 mm2 (zuzycie energii: sitownik x 5).

Sitownik moze byé wyposazony maksymalnie w jeden modut zasilajacy 230 V, jedno dodatkowe akceso-
rium (styk krancowy zewnetrzny) lub modut ,Split-range”

Montaz zewnetrzny. Jezeli urzadzenia beda montowane na zewnatrz, zaleca sie wykonanie dodatko-
wych pomiaréw, aby zabezpieczy¢ sie przed ztym wptywem warunkéw atmosferycznych.

Dodatkowe informacje techniczne

Z6lta obudowa sktada sie z sekcji przedniej i tylnej. Silnik DC, elektronika, utozyskowanie oraz bezobstu-
gowa przektadnia znajdujag sie w obudowie. Mocowanie sitownika oraz kolumna wykonane sg z materia-
téw odpornych na rdze. Urzadzenia wewnetrzne oraz przektadnia wykonane sg ze stali. Urzadzenie do
ustalania poprawnosci osi oraz przylacze do zaworu wykonane sa z odlewu aluminiowego.

Dotyczy temperatur zewnetrznych: jezeli temperatura na zaworze nie jest wyzsza niz 110 T, temperatu-
ra otoczenia moze osiggna¢ 60 C. Je zeli temperatura medium jest wyzsza niz 110 T, temperatura
otoczenia nie moze osiggna¢ 55 T, lub nale zy zastosowa¢ akcesorium 0372336 180 (separator).

Styki pomochicze

0372333 001 Obcigzalnosé. 250 V~, min. prad 250 mA przy 12 V (lub 20 mA przy 20 V)
Obcigzalnos¢ 12...30 V=, max. prad 100 mA

0372333 002 Obcigzalnos¢ 250 V~, min. prad 1 mA przy 5V
Obcigzalnosé¢. 0.1...30 V=, prad 1...100 mA
Jesli w obwodzie poptynie prad powyzej 10 mA lub 50 V, ztocenie zostanie znisz-
czone.

Uwaga
e Jesli temperatura medium na zaworze jest wysoka, kolumna napedu oraz mocowanie
moga réwniez osiggna¢ wysokie temperatury
e Jesli uszkodzenie urzadzenia regulacyjnego moze spowodowac¢ zniszczenie, dodatkowe
srodki ostroznosci musza byé przewidziane.

CE conformity
EMC Directive 2004/108/EC ~ Machinery Directive 98/37/EEC/I/B Low Voltage Directive 2006/95/EC

EN 61000-6-1 EN 1050 EN 60730-1

EN 61000-6-2 EN 60730-2-14

EN 61000-6-3 Over-voltage category Il
EN 61000-6-4 Degree of pollution 111
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51.377/6 AVM 234S

Connection diagram

Accessories

AVM234SF132 Variant 1 (3pt) 0313529
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